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警告：拉钩对零位时，其定测力值严禁设置超过量程的5%。

注：测试方向改为拉向；试验结束改为不返回 ；

定测力值 按满量程的5%设置（以SJL-1000为例此处设置为50N)。

按“测试”键，试验机开始进向下移动至两拉钩对拉到50N后停止，

如下图:

5.0  

N 位移

125.0  N 存储位：0 模式：零位校正    
实时跟踪

按“位移清零”键 将“位移”内数据清零，此时完成拉钩对零。

上升下拉钩，旋转上拉钩使两拉钩脱开，即可进行正常的拉簧测试。
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功 能

        SJL多功能试验机应用先进电子技术和高效精准机械传动相结合的

新型试验机，配置高精度传感器可精确加载和定位。主要适用于弹簧、

橡胶、簧片等弹性器件在一定工作长度下的拉伸力、压缩力、刚度、疲

劳等测试。

 完成后按“退出”键，屏幕显示如下图:
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警告

注意
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6) 测试要求实例：
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②按“测试”键开始测试，试验机进入测试界面并自动完成测试；
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各部件的名称与功能
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2、 - 外形结构示意图SJL 500S

1、SJL-500H外形结构示意图
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3、 - 外形结构示意图SJL 500V
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位移N

125.0  N 100.0  N存储位：0    模式：拉向 定力疲劳    
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4、 外形结构示意图SJL-1K/SJL-2K
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拉伸快接头

SKN拉钩
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5、SJL-5K外形结构示意图
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9、 测试报告界面

N

N

－ 10 －

5.0  

125.0  N 100.0  N存储位：0    模式：拉向 定力    

位移

⑤

②⑥ ③ ④⑦① ⑩

⑧
⑨

N

  ①力值：显示当前的力值

    触摸“力值”栏，可对力值进行清零；

实时跟踪11
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8、 数据查看界面

SDS-200 TEST REPORT
- - - - - - - - - - - - - 
公司：
日期：
序号  位移  力值（N）
0    42.466       5.00
1    30.000       7.12
2    74.020       9.99
3    74.020       9.99
4    74.028      10.00
5    74.046      10.00
6    74.039      10.00
7    74.034      10.00
8    74.054      10.00
9    42.652       5.03
- - - - - - - - - - - - - 
SUNDOO INSTRUMENT WWW.SUNDOO.COM
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7、 查看界面
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位移

曲线位1

N

125.0  N 100.0  N存储位：0 模式：拉向 定力    
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6、 曲线细节界面
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2）测试模式为手动模式如下图:

  手动模式：在主界面需自主设置参数。
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125.0  N 100.0  N存储位：0 模式：拉向 定力    

位移N

－ 14 －

3）常规模式下测试模式为定力如下图:

①定位移值：仪器到达预定的位移值时停止运行。 
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5、  曲线存储界面
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5） 测试模式为定变形如下图: 常规模式下

 ①定变形值：仪器到达预定的变形值时停止运行。

6） 测试模式为定力如下图:疲劳模式下
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7） 测试模式为定位移如下图:疲劳模式下
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试验过载： %（*FS）100
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5.0  

位移N

125.0  N 100.0  N存储位：0 模式：拉向 定力    
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